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CKU-DG 93/2023/EFS-ZD Torun, dnia 08.11.2023 r.

Zatacznik nr 1 do ogloszenia
OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Dotyczy: postgpowania w trybie zapytania ofertowego. Zamawiajgcy dziata na podstawie art.
30 ust. 4 ustawy z dnia 11 wrzes$nia 2019 r. Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2019 r. poz.
2019 z zm.) w celu wytonienia Wykonawcy na dostawe robotow dydaktycznych do pracowni
Zespotu Szkot Mechanicznych Elektrycznych 1 Elektronicznych w Toruniu. Dostawa w ramach
projektu ,,Wszechstronny absolwent 2” wspotfinansowanego ze srodkow Unii Europejskiej w
ramach Europejskiego Funduszu Spotecznego.

. . liczba
L.p. Nazwa Specyfikacja modeli sztuk

Robot w wersji rozszerzone;j:
. Ramig robota
. Uchwyt pneumatyczny
. Uchwyt z pompka ssaca
. Zestaw do rysowania przy pomocy markera
. Zestaw do drukowania 3D
. Modut Bluetooth
. Modut WiFi
. Joystick
. Koncowka z laserem

Ramie robota Dobot ) C;uj nik gsstéw Parametry:

Magician-Advanced ) LIC,Zb;.l (?Sl' 4

. . Udzwig: 500g
1. 4 osiowy robot . . K Inv: 320 2
dydaktyczny typu Zasicg maxsymany: mm
PUMA . Doklad{losc. pozycjonowania: +/- 0,1 mm
. Komunikacja: USB (USB-UART), WIFI, Bluetooth
. Zasilacz (w zestawie): od 100 V do 240 V, 50 V / 60 Hz
. Zasilanie robota: 12 VDC /7 A
. Pobor mocy: do 60 W.  min. 12 m-c gwarancja na:
. rami¢ robota
. chwytak
. uchwyt markera
. zestaw do druku 3D
. modut Bluetooth
. modut WiFi
. drazek kontrolera
Parametry:
Udzwig: do 5 kg
Zasigg ruchu: 1000 mm
Maksymalna predkos$¢: 150 mm/s
) Os$ jezdna dla robota | Maksymalne przyspieszenie: 150 mm/s? 1
’ Dobot Doktadnos$¢ powtarzalnosci pozycji: 0,01 mm

Doktadnos¢ pozycji absolutnej: 0,25 mm
Masa: 4,7 kg
Masa z opakowanie: 7,23 kg
Wymiary:1320 x 120 x 55 mm
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Os$ jezdna przeznaczona jest do robotow z serii Dobot
Magician. Umozliwia przemieszczanie ramienia w wybranej osi
zwigkszajac obszar pracy ramienia. W przemysle dodatkowa o$
pozwala na obstuge jednym ramieniem dwdch
zrobotyzowanych gniazd produkcyjnych czy gniazda i
magazynu.

Robot do
samodzielnego
montazu

Zestaw zawiera: co najmniej 40 programowalnych
komponentdéw, co najmniej 6 programowalnych modutow
sztucznej inteligencji Al, kamera HD, silnik, naped 4 kotowy,
2-osiowy gimbal mechaniczny - zakres obrotu / odchylenia

pancerz.

Podajnik liniowy do
robota Dobot

Parametry:

Maksymalny udzwig: 500 g

Zasieg ruchu: 600 mm

Maksymalna predkos$¢: 120 mm/s

Maksymalne przyspieszenie: 1100 mm/s

Czujnik odlegtosci: Zakres pomiarowy: od 20 mm do 150
mm

Sygnat analogowy

Napigcie zasilania: od 4,5 Vdo 5,5V

Czujnik koloru: Odleglto$¢: od 20 mm do 150 mm

Detekcja nieswiecacych obiektow

Whbudowana biata dioda LED

Masa: 4,2 kg

Masa z opakowania: 5,34 kg

Wymiary: 700 x 215 x 60 mm

Podajnik liniowy wspotpracujacy z robotami serii Dobot
Magician pozwala na symulacje wybranego elementu
zautomatyzowanej linii produkcyjnej. Podajnik jest sterowany
bezposrednio z kontrolera robota. Producent wyposazyt go
dodatkowo w czujnik obecnos$ci oraz czujnik koloru.




